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– MÉCANIQUE –  

Partie 1 – Oscillations dans le champ de pesanteur terrestre  
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1.3.    La Liaison en O est parfaite et le poids est une force conservative donc l’énergie est constante 
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Partie 2 – Oscillateur harmonique. 
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Partie 3 – Oscillations couplées. 
3.1. L’accélération de O  est . .O x xx e X eΓ = =

� � �ɺɺɺɺ  
 

on a . rOG e=
���� �

ℓ puis 
2

2
2 r

d OG
e e

dt θθ θ= −
����

� �ɺɺ ɺℓ ℓ  

2
2

2
.G O x r

d OG
X e e e

dt θθ θΓ = Γ + = + −
����

� � � � �ɺɺ ɺɺɺ ℓ ℓ  (loi de la composition des accélérations) 

on a  
sin cos

cos sin
r x y

x y

e e e

e e eθ

θ θ
θ θ

= −

= +

� � �

� � � donc  

2 2cos sin sin sG x yX e co eθ θ θ θ θ θ θ θ   Γ = + − + +   
� � �ɺɺ ɺ ɺɺ ɺɺɺ ℓ ℓ ℓ ℓ  

3.2.  
Le Théorème de la résultante cinétique appliqué à la tige s’écrit : GP N T m+ + = Γ
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3.7.  
Le Théorème de la résultante cinétique appliqué à la plateforme 
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Par projection sur l’axe des x  
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