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– MÉCANIQUE –  

Partie 1 – Oscillations dans le champ de pesanteur terrestre  
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Partie 2 – Oscillateur harmonique. 
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Partie 3 – Oscillations couplées. 
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3.2.  
Le Théorème de la résultante cinétique appliqué à la tige s’écrit : GP N T m+ + = Γ
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3.7.  
Le Théorème de la résultante cinétique appliqué à la plateforme 
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Par projection sur l’axe des x  
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3.11.  
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